
爪設計方法

シリーズ名をクリックしてください

NTS2シリーズ
NPGTシリーズ

NPGT-Sシリーズ

NPL2シリーズ

NPL2-Sシリーズ

NTS3シリーズ NPG3シリーズ NTB3シリーズ

QGシリーズ QGLシリーズ
NTS-Qシリーズ

※爪設計時はホームページ・カタ

ログの図面をご参照ください。

https://prod.kiw.co.jp/exhibition/mtools/technical/item/data/PDF/NTS2_jaw.pdf
https://prod.kiw.co.jp/exhibition/mtools/technical/item/data/PDF/NPGT_jaw.pdf
https://prod.kiw.co.jp/exhibition/mtools/technical/item/data/PDF/NPL2_jaw_jp.pdf
https://prod.kiw.co.jp/exhibition/mtools/technical/item/data/PDF/NTS3_jaw.pdf
https://prod.kiw.co.jp/exhibition/mtools/technical/item/data/PDF/NPG3_jaw.pdf
https://prod.kiw.co.jp/exhibition/mtools/technical/item/data/PDF/NTB3_jaw.pdf
https://prod.kiw.co.jp/exhibition/mtools/technical/item/data/PDF/QG_jaw.pdf
https://prod.kiw.co.jp/exhibition/mtools/technical/item/data/PDF/QGL_jaw.pdf
https://prod.kiw.co.jp/mtools/robothand/cat/post-1.html

